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1.0. Czgs¢ ogodlna.

1.1 Nazwa nadana zamOwieniu przez zamawiajacego.
BUDYNEK ZAPLECZA SOCJALNEGO PRZY STADIONIE

1.2 Przedmiot 1 zakres robot budowlanych.
Przedmiot 1 zakres robot opisano szczegétowo w punkcie 1.1

1.3 Wyszczegolnienie i opis prac towarzyszacych i robot tymczasowych.
Prace towarzyszace i roboty tymczasowe bedg polegaty na:
- zorganizowaniu zaplecza socjalnego .
- zapewnieniu warunkow BHP 1 ochrony $srodowiska
- nie przewiduje sie uzytkowania obiektu podczas wykonywania prac budowlanych.

1.4 Informacje o terenie budowy.
Teren budowy jest potozony w m. Barciany, na terenie przeznaczonym na ushugi sportu i
rekreacji zgodnie z MPZP.

1.5 Organizacja robot budowlanych.
Roboty powinny by¢ zorganizowane zgodnie z zaleceniami opisanymi w niniejszej ST, wediug
najnowszego poziomu wiedzy technicznej, z zachowaniem zasad bhp, pozgly oraz
poszanowaniem uzasadnionych interesow 0sob trzecich.
Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnie z
Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami InZyniera.

1.6 Zabezpieczenie interesOw 0sob trzecich.
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji dzialajacych na terenie inwestowanym,
na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od
odpowiednich wtadz, bedacych wlascicielami tych urzadzen, potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.
Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwy czasowe dla
wszelkiego rodzaju Robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji 1
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadamiania Inzyniera i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca
bezzwlocznie powiadomic¢ Inzyniera i zainteresowane wladze oraz bedzie z nimi
wspolpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia.
1.7 Ochrona $rodowiska.
Wykonawca ma obowiazek znac i stosowac w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot
Wykonawca bedzie:
- utrzymywac Teren Budowy i sasiadujace z nim przestrzenie w czystoSci.
- podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisoOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosci dla 0sob lub wlasnosci spolecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.
Stosujac sig do tych wymagan, bedzie mial szczegdlny wzglad na:
- Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i drog dojazdowych.
- Srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami, mozliwo$ci powstania pozaru.
Materiaty, ktore w sposob trwale szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stgzeniu
wigkszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.




1.8 Warunki BHP

Wykonawca bedzie prowadzil wszystkie Roboty oraz prace towarzyszace stosujac
obowigzujac na terenie kraju prawo dotyczace zachowania warunkow bezpieczenstwa i
higieny pracy, a takze wymagan okre$lonych w planie BIOZ. Plan BIOZ opracowuje
kierownik budowy, na podstawie informacji IBIOZ, oraz na podstawie warunkow pracy i
zakladanej technologii robot.

1.11 Ogrodzenie terenu.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacji

budowy, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywal tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace, w tym ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie 1 znaki ostrzegawcze,

dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony Robdt. Koszt zabezpieczenia Terenu
Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wliczony w cenie umowne;j.
Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni.

Wykonawca wykona zabezpieczenia chodnikéw i jezdni w rejonie budowy ze szczegdlnym
uwzglednieniem:

- wyznaczenia i zabezpieczenia obszaru jezdni, z ktérego bedzie dokonywany rozladunek
dostarczanych materialéw 1 wywodz materialow rozbiérkowych.

1.12 Ochrona pozetly.

Wykonawca bedzie przestrzegal przepiséw ochrony przeciwpozarowe;j.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach 1 pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami 1
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym
jako rezultat realizacji Robét albo przez personel Wykonawcy.

Zaklada sig¢ obowigzek ubezpieczenia mienia budowy, w tym samego budynku i warto$ci
wyposazenia i sprze¢tow, co nalezy do obowiazkow wykonawcy.

1.13 Nazwy i kody robdt objetych przedmiotem zamowienia.

Nazwy i kody robodt objetych przedmiotem zamdwienia nalezy przyjmowat zgodnie ze
Wspolnym Stownikiem Zamowien.
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1.14 Okreslenia podstawowe, definicje 1 skroty.

Inzynier osoba wyznaczona przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru nad realizacji
Robot 1 do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy osoba wyznaczona przez Wykonawcg, upowazniona do kierowania
Robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Rejestr obmiarow akceptowany przez inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami,
shuizacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robot w formie wyliczen,
szkicow 1 ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja
potwierdzeniu przez InZyniera.

Laboratorium laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbgdne do
przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z ocen jako$ci materialdéw oraz Robot.
Materialy wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania Robét, zgodne z Dokumentacja
Projektowa 1 Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenie Inzyniera wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera w formie
pisemnej dotyczace sposobu realizacji Robdt lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedaca autorem Dokumentacji
Projektowe;.

Slepy kosztorys wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania




ST specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot.

PZJ program zapewnienia jakosci.

Termo modernizacja przedsiewziecie budowlane (zespot usprawnien ingerujacych w
strukture budowlana i instalacyjna) zaktadajac poprawe parametrow

energetycznych obiektu a przede wszystkim racjonalizacj¢ zapotrzebowania na

cieplo, energig elektryczna i wodna.

Projekt dokumentacja, stuzaca do opisu przedmiotu zamdwienia na wykonanie robot
budowlanych.

2.0 Wymagania dotyczace wlasciwosci wyrobow budowlanych.

2.1. Srednia uzyskania materialow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do Robot, Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje dotyczace
proponowanego czasu wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow 1
odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inzyniera.
Zatwierdzenie partii (czesSci) materialéw z danego Zrddta nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spelniaja wymagania Specyfikacji
Technicznych w czasie postgpu Robot.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu gdy beda one
potrzebne do Robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowatly swoja jakos$¢ i
wlasciwos$ci do Robot i byly dostgpne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowania beda zlokalizowane w obrgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

3.0 Wymagania dotyczace sprzetu i maszyn.

Wykonawca zobowiazany jest do uzytkowania tylko takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i odpowiadajg pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robdt zaakceptowanym przez Inginzyniera; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez inzyniera.

Liczba i wydajnosc¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach inzyniera w terminie
przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania Robot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduje mozliwosci wariantowego uzycia sprzgtu
przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru 1
uzyska jego akceptacji przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, moze
by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow
umowy zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4.0 Wymagania dotyczace Srodkéw transportu.

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia przy transporcie
materiatdw/sprzetu na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbedne pozwolenia od wladz
co do przewozu nietypowych tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie
powiadamial Inzyniera.




Wykonawca jest zobowigzany do stosowania tylko takich $rodkdw transportu, ktore nie
wplywaja niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych Robét i wlasciwosci przewozonych
materialow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowa.

Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢
uzyte przez Wykonawce pod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drég publicznych na koszt Wykonawecy.

Wykonawca bedzie usuwacé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy
5.0 Wymagania dotyczace wykonania robét budowlanych.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialdw 1 wykonywanych Robot, za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robdt oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow Robdt zgodnie z wymiarami 1 rzednymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1
wyznaczaniu Robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci
przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich dokladnosé.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow

Robot beda oparte na wymaganiach sformulowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowe;j
iw ST, a takze w normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji

Inzynier uwzgledni wyniki badan materialéw 1 Robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace

przy produkcji i przy badaniach materialow, dos§wiadczenia z przesztosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana kwestig. Polecenia Inzyniera
beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania Robdt. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonaweca.

5.1. Ogodlne zasady wykonywania Robét.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowa oraz za jako$¢
zastosowanych materialow 1 wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie
wysokosci wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera.

Nastepstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu Robot zostana, jesli wymagac tego bedzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawce na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci
przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw Robdt beda
oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni wyniki badan
materialdow 1 Robot, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach
materiatow, doswiadezenia z przeszto$ci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazang kwestie. Polecenia Inzyniera beda wykonywane nie pdzniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg
zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.



5. Roboty budowlane w zakresie przygotowania miejsca prowadzenia prac adaptacyjnych i
inwestycyjnych dotyczacych catego budynku.

Wykonawca zapewni:

- zabezpieczenie istniejacych elementow nie podlegajacych modernizacji przed uszkodzeniem,

- zabezpieczenie sasiedniej przestrzeni przed przenikaniem substancji szkodliwych

- wlasciwe ogrodzenie 1 oswietlenie terenu

- wydzielone miejsca czerpania wody i energii elektrycznej w taki sposob, aby nie zaktocac¢

poboru wody 1 energii w sasiednich budynkach.

Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe, roboty ziemne, roboty murarskie.

1. Wstep.

1.1. Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg roboty przygotowawcze terenu pod budowe,
roboty ziemne oraz roboty murarskie, przy budowie boiska Orlik 2012 w m. Barciany.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja stanowi obowiazujaca podstawe do okreslenia zbioru wymagan, ktore sa niezbedne do
okreslenia standardu i jako$ci wykonania robdt, w zakresie sposobu wykonania rob6t budowlanych,
wlasciwosci wyrobow budowlanych oraz oceny prawidtowoscei ich wykonania.

Niniejsza specyfikacje techniczng sporzadzono zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 02.09.2004 roku ( dz. U. Nr 202/2004 poz. 2072 rozdzial 3 ).

1.3. zakres robot objetych niniejsza specyfikacja.

Wszystkie roboty przygotowawcze, roboty ziemne i murarskie w grupie robot stanu surowego.

2. Materialy. :

2.1. Wymagania ogodlne.

Wszystkie materialy musza posiadaé cechy, ktore pozwola je identyfikowaé w zakresie ich miejsca
pochodzenia, znakow koproducenci, certyfikatow jakosci.

2.2. Beton komorkowy.

Sciany wewnetrzne i zewnetrzne przyziemia budynku.

Bloczki betonu komorkowego.

Bloczki wyprodukowane zgodnie z PN-B-19301 oraz DIN 4165 G4-0.7.

Sciany zewnetrzne.

Bloczki betonu komorkowego o wym. 36 x 24 x 59 cm

zastosowanie Scian z bloczkow betonu komorkowego o wym. 24 x 24 x 59 ¢cm , odmiany 400 z
dociepleniem ze styropianu grubosci 12 cm na zaprawie klejowej (systemem mokrym lekkim).
Sciany wewnetrzne no$ne.

Bloczki betonu komorkowego o wymiarach 24x 24 x 59 cm, odmiany 600.

Sciany wewnetrzne dziatowe.

Bloczki betonu komérkowego o wymiarach 12 x 24 x 59 cm, odmiany 600.

2.3. Cegla peha.

Cegta do $cian wewnetrznych, zamurowania otworéw, podmurowania podwaliny pod nadproza - klasy
150.

Cegla do murowania przewodow kominowych - klasy 250.

Cegla wykonana zgodnie z PN-75/B-12001.

Wymiary cegly - 259.5 x 120 x 65 mm.

2.4. Zaprawa klejowa do murowania bloczkow gazobetonowych.

Np. zaprawa klejowa KB - 15 firmy Atlas.

(aprobata techniczna ITB nr K-2112/95)

2.5. Zaprawa murarska do ceramiki budowlane;j.

Np. zaprawa firmy Atlas, zgodna z PN-85/B-04500

2.6. Stal konstrukcyjna na nadproza;a i podciagi'gi.

2.7. Papa izolacyjna bitumiczna - asfaltowa.

Papa odmiany 400, wg PN-79/B-27617.

2.8. Lepik izolacyjny asfaltowy stosowany na zimno.

Lepik produkowany wg PN-74/B-24620.




2.9. Scianki dzialowe giszetowe.

Wewnatrz budynku do wydzielenia pomieszczen WC w projektowanych tazienkach zastosowaé nalezy
$cianki giszetowe (lekkie) o wysokosci 2,50 em podniesione od podtogi na wys. okoto 20 ¢cm, lub od
dohu podtogi z otworami wentylacyjnymi nawiewnymi u dotu drzwi.

3. Sprzet.

3.1. Sprzet do robot ziemnych.

narzedzia do recznych robdt ziemnych:

- lopaty, kilofy oskardy, mlotki, przecinaki, sztychowki, taczki,

3.2. sprzet do robot murarskich

- wyciag masztowy kratownicowy z podestem fadunkowym o udzwigu 600 kg,

- rusztowania rurowe warszawskie lub rusztowania ramowe wraz z pomostami,

4. Transport na teren budowy.

Wszystkie rodzaje transportu ciezarowego dostosowane do przewozu towaréw masowych.

5. Wykonywanie robot.

5.1.Roboty przygotowawcze.

- wytyczenie geodezyjne law, z doktadnym wyznaczeniem przebiegu przylaczy.

- rozbiorka istniejacych nawierzchni utwardzonych,

- przygotowanie zaplecza socjalnego dla pracownikow, zabezpieczenie ubikacji.

- oczyszezenie terenu z krzakow 1 korzeni.

Wykonac recznie i mechanicznie przy pomocy spycharko-tadowarki,

pozostatosci po karczowaniu wywiezc z terenu budowy,

- usuniecie humusu o grubo.ci okoto 30 ¢cm za pomoca spycharko- tadowarki,

humus zmagazynowac w pryzmie na terenie budowy,

- ogrodzenie terenu budowy przed dostgpem osob trzecich,

- wytyczenie i rozmierzenie projektowanych tfaw fundamentowych,

- utrwalenie punktow wytyczenia na tawach deskowych.

- przygotowanie statych stanowisk pracy:

- kacika zbrojarskiego,

- wezla betoniarskiego (w razie potrzeby),

- podlaczenie wody i pradu na plac budowy.

5.2. Roboty ziemne.

- wykopy waskoprzestrzenne o $cianach pionowych wykonywac recznie, z odwiezieniem urobku na
odktad taczkami,

Ze wzgledu na wykopy nie przekraczajace glebokosci 0.8 m, nie ma potrzeby zabezpieczania skarp
wykopow.

Dno wykopéw wyréwnac i stabilizowac mechanicznie zageszczarkami ptytowymi do gruntu lub
zageszczarkami skoczkowymi.

5.3. Roboty murarskie.

- roboty przy osadzaniu podciagow i nadprozy.

- przygotowanie prefabrykatow betonowych do osadzenia w murze,

- podmurowanie podwaliny ceglami na zaprawie cementowo- wapiennej pod oparcie prefabrykatow,
Prefabrykaty ukladac na pelnej dlugosci wykonujac dhugosc oparcia rowna na obu

$cianach.

- obmurowanie prefabrykatow betonowych w murze ceglami pelnymi,

- roboty przy wznoszeniu $cian

- przygotowanie stanowiska roboczego,

- przygotowanie rusztowania i pomostow w poblizu stanowiska,

- ulozenie izolacji poziomej na tawie fundamentowej,

- przygotowanie zaprawy murarskie;j,

- transport zaprawy i materialéw murarskich przeznaczonych do wbudowania na stanowisko murarskie,
- prace murarskie zgodnie ze sztuka budowlana,

- przestawianie i podnoszenie rusztowan.




Wszystkie prace wykonaa zgodnie z warunkami technicznymi wykonania i odbioru robot
budowlanomontazowych. Tom I Budownictwo ogdlne.

6. Kontrola jakosci wykonanych robot

6.1. prace ziemne

- sprawdzenie glebokosci wykopow i ich umiejscowienia,

- sprawdzenie zaggszczenia dna wykopow,

- sprawdzenie rodzaju gruntu na dnie wykopu,

6.2. prace murarskie

- sprawdzenie pionowania muréw i $wiatta przewodow kominowych,

- sprawdzenie szerokosci spoiny i wypelnienia przestrzeni spoin,

- sprawdzenie poziomu elementéw poziomych,

- sprawdzenie dlugosci i sposobu oparcia elementow stalowych na murach,

- sprawdzenie zgodnos$ci wykonania z dokumentacja projektowa - wymiarow

W pionie 1 poziomie.

- sprawdzenie wykonania wyczystek kominowych 1 innych elementéw murarskich,

Wszystkie prace budowlane wykonaé na terenie dzialki Inwestora, bez wkraczania na teren dzialek
przylegltych. W przypadku wkroczenia na teren drog publicznych, wykonawca musi uzyska¢ decyzje
zezwalajaca na zaj$cie pasa drogi ( ustawienie rusztowan, roztadunek materialow budowlanych i inne
przypadki ).

7. Obmiar robot.

Jednostki obmiaru:

- usunigcie humusu - m2 rzutu pionowego powierzchni,

- wykopy ziemne - m3 wykopu,

- roboty murarskie

- mury - m2 rozwinigcia poziomego muru,

- osadzenie belek prefabrykow. - tony konstrukcji stalowej

- izolacje poziome i pionowe - m2 rozwinigcia powierzchni,

przygotowanie zaprawy - m3 objetosci zaprawy wbudowanej,

- montaz rusztowan - m2 rozwinigcia poziomego

rusztowan,

8. Odbidr robot.

8.1. Roboty zanikajace.

Wszystkie roboty budowlane zanikajace musza byc poddane odbiorowi przez Inspektora Nadzoru
Inwestorskiego (odbiory czastkowe, ktore dopuszczaja do dalszych prac budowlanych).

8.2. Odbidr konicowy robot.

Roboty budowlane w zakresie prac murarskich i robo6t ziemnych uznaje si¢ za wykonane zgodnie z
dokumentacja projektowa i wymaganiami, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji
wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

Wykonac niezbedne proby 1 sprawdzenia, np. sprawdzenie przewodow kominowych przez
uprawnionego

mistrza kominiarskiego.

9. Podstawa ptatnosci.

9.1. cena jednostki obmiarowe;j.

Cena calego zakresu robot opisanych w przedmiarze, obejmuje:

- roboty przygotowawcze na placu budowy 1 na stanowiskach roboczych,

- ustawienie i demontaz rusztowarn,

- przygotowanie zaprawy,

- transport poziomy 1 pionowy na terenie budowy,

- montaz i demontaz oraz eksploatacja sprzetu np. wyciagu masztowego,

- montaz i demontaz urzadzen pomocniczych np. rur spustowych do gruzu.

- dojazd sprzetu na teren budowy 1 odjazd sprzetu,

- kontrole biezace robét 1 odbiory,

- uporzadkowanie terenu budowy.




10. Przepisy zwiazane 1 literatura.

- warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano- montazowych,

- zmechanizowane roboty budowlane - poradnik Arkady L. Rowinski, J. Widera,

technologia rob6t murarskich, L. Urban WSiP 1990,

Konstrukcje z betonu i z betonu zbrojonego.

1. Wstep.

1.1. Przedmiot specytikacji.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa roboty zbrojarskie 1 betoniarskie.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji.

Specyfikacja stanowi obowiazujaca podstawe do okreslenia zbioru wymagan, ktore sa niezbedne do
okreslenia standardu i jakosci wykonania robot, w zakresie sposobu wykonania robot budowlanych,
wiaciwos$ci wyrobow budowlanych oraz oceny prawidlowosci ich wykonania.

Niniejsza specyfikacje techniczng sporzadzono zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 02.09.2004 roku ( Dz. U. Nr 202/ 2004 poz. 2072 rozdziat 3 ).

1.3. Zakres robot objetych niniejsza specyfikacjg.

Wszystkie roboty betoniarskie i zbrojarskie w grupie robot stanu surowego.

W szczegdlnosci sg to roboty fundamentowe, podktadowe i wience przy wznoszeniu budynku.
2. Materialy.

2.1. Wymagania ogolne.

Wszystkie materialy musza posiadac cechy, ktore pozwola je identyfikowac

w zakresie ich miejsca pochodzenia, znakow producenckich, certyfikatow jakosci.

2.2. Stal zbrojeniowa.

Do projektowanych robét zastosowac stal zbrojeniowa wg wymagan:

- stal gtadka na strzemiona - A-I St3SX, St3S8Y

$rednica 6.0 mm - w zwojach Rak - 240 MPa,

$rednica 8,0 mm - w zwojach Ra = Rac - 210 MPa

- stal Zebrowana -

zbrojenie glowne - A - 11 34GS

$rednica 12.0 mm - prosta Rak - 410 MPa

$rednica 16.0 mm - prosta Ra = Rac - 350 MPa

Wsp. sprezystosei Ea - 2.1 x 1000 * MPa

2.3. Beton.

Beton z wytworni betonu dostarczany bedzie na plac budowy w betonomieszarkach na pojazdach
samochodowych.

Beton zwirowy o konsystencji plastycznej ( K-3 ).

Klasa betonu.

Beton na chudziaki (beton podkladowy)

B-10 Rb = 5.8 MPa Rbz = 0.58 MPa

Beton konstrukeyjny na tawy i stopy.

B- 15 Rb = 8.7 MPa Rbz = 0.75 MPa

Beton konstrukcyjny na wience

B- 20 Rb = 11.5 MPa Rbz = 0.90 MPa

B- 25 Rb=14.3 Mpa Rbz =1.03 Mpa

2.4.1. Prefabrykaty betoniarskie.

belka nadproza L-19.

O wymiarach 9/6 x 19 cm,

Belki nad drzwi - typu L-19 D ( jako rozwiazanie alternatywne zamiast nadprozy stalowych ),
3. Sprzet.

3.1. Sprzet do zageszezania masy betonowe;.

Wibratory wglebne - do zaggszczania taw betonowych 1 stop.

Wibratory powierzchniowe - do zageszczania powierzchni betonowej - podktadéw i posadzek.
Wibratory przyczepne - do zaggszczania stupow 1 belek.




3.2. Podawanie 1 ukladanie masy betonowe;.

- rynny spustowe - dla podania o glebokosci od 1.0 do 2.0 m,

- podajniki pompowe na samochodach dla podania o wysokoéci > od 1.0 m - strop, schody, wience
3.3. Transport poziomy - taczkami lub wozkami dwukolowymi.

4. Transport na teren budowy.

4.1. Transport masy betonowe;.

Samochodami wyposazonymi w mieszalniki z wytwdrni betonu na plac budowy.

4.2. Transport stali zbrojeniowe;j.

Stal prosta - samochodami skrzyniowymi o dlugosci skrzyni dostosowanej do dtugosci dostarczane;j
stali.

Stal w kregach i zwojach - samochodami skrzyniowymi.

4.3. Transport prefabrykatow betonowych.

Samochodami skrzyniowymi wyposazonymi w dzwigi roztadunkowe typu HDS.

5. Wykonanie robét.

5.1. Formy do betonu, szalowanie i deskowanie.

Zaliczono do robot ciesielskich.

Opis robot znajduje sie w specyfikacji dotyczacej robot ciesielskich.

5.2. Roboty zbrojarskie.

5.2.1. Przygotowanie stali.

- Czyszczenie stali

Stal w kregach ulega oczyszczeniu z rdzy podczas prostowania w pro$ciarce, natomiast stal w pretach
powinna by¢ oczyszczona z rdzy, ztuszczen, blota i odtluszczona za pomoca szczotek stalowych
mechanicznych lub recznych.

Stal zabrudzona substancjami ropopochodnymi powinna by¢ wytarta rozpuszczalnikami i wytarta do
sucha.

Nie nalezy czysci¢ stali do polysku.

- Prostowanie stali.

Prostowanie stali w zwojach - pros$ciarkami w warsztacie zbrojarskim.

Nie przewiduje sie prostowania stali na terenie budowy.

- Ciecie stali na wymiar.

Ciecie stali na terenie budowy.

Ciecie przeprowadza¢ na kobytkach drewnianych przy pomocy recznych przecinarek do stali i nozyc
mechanicznych.

- Gigcie stali.

Gigcie zbrojenia rozdzielczego, gtadkiego.

Zaklada sie giecie zbrojenia rozdzielczego (strzemion i wkladek dystansowych )

w warsztacie zbrojarskim i dostawg gotowych elementow na budowe.

Gigcie zbrojenia glownego.

Ze wzgledu na rodzaj stali, nie zaktada si¢ gigcia pod katem wigkszym niz 90 °.

Elementy gia¢ na zimno w gigtarkach rgcznych.

Zachowac wlasciwy promien giecia ze wzgledu na $rrednice stali

R gigcia = 2.5 d, dla stali d=12 mm - R =30 mm

Laczenie stali w elementy wktadek zbrojeniowych ( belek, siatek )

Belki i siatki taczy¢ na terenie budowy na kobytkach drewnianych za pomoca wiazania. Uzywac drutu
miekkiego wigzatkowego o $rednicy 0.8 - 1.0 mm - podwojnie. Wiazad recznie za pomocg klucza
zbrojarskiego.

Gotowe elementy odktada¢ na podktadach drewnianych, do czasu montazu w deskowaniach.

5.2.2. Montaz zbrojenia w deskowaniach.

Montaz gotowych elementéw zbrojeniowych przeprowadzaé w zespotach minimum 3 pracownikow.
Zbrojenie montowac¢ w deskowaniach, uzywajac wktadek dystansowych, plastikowych, ktore utrzymaja
wymagane otulenie zbrojenia betonem. Gestos¢ montowania wktadek dostosowac do rodzaju zbrojenia,
nie dopuszczajac do zmiany ksztaltu zbrojenia podczas betonowania mechanicznego ani do
zmniejszenia wymaganego otulenia stali betonem.




Zakladane grubosci otulenia stali:

- w fundamentach - 7 cm,

- w konstrukcjach pozostatych - 2; 3 cm.

5.3.Roboty betoniarskie.

5.3.1 Transport gotowej mieszanki betonowej w obrgbie budowy.

Transport ten podzieli¢ mozna na:

- poziomy,

- ukosny,

- pionowy,

- POZiomo-pionowy.

W przypadku robdt na terenie przedmiotowej budowy mozna wyréznic transport:

- poziomy

- pionowy w dotu

- pionowy w gore ( prosto z samochodu betoniarki przez pompg),

5.3.2. Podawanie i uktadanie mieszanki betonowe;j.

Mieszanka betonowa powinna by¢ podana, utozona i zaggszczona w deskowaniu przed rozpoczeciem
procesu wigzania cementu.

Czas ten zalezy od temperatury otoczenia:

T<20° C - hmax = 1.5 godziny

T=20°C -hmax =1 godzina,

T >20° C - hmax =0.75 godziny

Przy podgrzewaniu mieszanki betonowej lub stosowaniu dodatkéw przyspieszajacych wigzanie
cementu - h

max = 0.50 godziny.

Powyzsze warunki odnosza sie do czasu jaki wystepuje od momentu mieszania masy betonowej w
zaktadzie

- wytworni, transport zewnetrzny i utozenie betonu do deskowania.

Beton nie moze ulec segregacji sktadnikow, dlatego nalezy przestrzega¢ nastgpujacych zasad podczas
jego wbudowania na wysokosci:

- do 1.0 m - bez urzadzen pomocniczych,

- do 2.0 m - uzywac rynien spustowych,

Inne przypadki na przedmiotowej budowie nie wystepuja.

5.3.3 Mechaniczne zaggszczanie mieszanki betonowe;.

Przyjeto zageszczanie mieszanki betonowej przez wibrowanie wibratorami elektromechanicznymi:

- powierzchniowymi,

- wglebnymi,

- przyczepnymi.

Czas zaggszczania:

- wibratorem powierzchniowym 40 - 60 sek. na jednym miejscu,

- wibratorem wgtebnym - 20-30 sek. w jednym miejscu,

Ze wzgledu na malo sztywne szalunki - drewniane, nie przewiduje sig uzycia wibratorow przyczepnych.
Wibrowanie zakonczy¢ w chwili pojawienia si¢ zaczynu cementowego na powierzchni betonu.

5.3.4. Pielggnowanie betonu.

Zabezpieczenie betonu przed niskimi 1 wysokimi temperaturami.

Beton po zaggszczeniu powinien by¢ utrzymywany w stalym nawilzeniu przez okres co najmniej 7 dni (
dla cementéw portlandzkich ).

W przypadku wysokich temperatur lub bezposredniego dzialania promieni stonecznych, powierzchnig
betonu nalezy zabezpieczy¢ przez schladzanie woda i przykrycie betonu piaskiem wilgotnym, folii itp.
Nie betonowa¢ w temp. ponizej 0° C. W przypadku robdt w okresie zimowym, beton nalezy
zabezpieczy¢ przed dostgpem niskich temperatur.




Najkrotszy czas pielegnacji betonu w zaleznosci od stosunku C/W 1 temperatury dojrzewania ( dla
cementu portlandzkiego 350 ):

C/W najkrétszy czas pielggnacji w temperaturze ( W DNIACH )

5YC12°C20°C

2.5010.750.50

1.6521.51

1.25432

Na przedmiotowej budowie zaktada sig, ze roboty betoniarskie wykonywane beda jedynie w temp. + 5
do+25°C.

5.4. Montaz prefabrykatow betonowych.

5.4.1. Belki L-19.

Opisano w specyfikacji dotyczacej robot murarskich.

6. Kontrola jakosci robét.

6.1. Roboty zbrojarskie.

- Sprawdzenie zgodnosci zbrojenia z projektem technicznym i zasadami wiedzy technicznej ( rozstaw
pomiedzy pretami, katy i dlugoscei odgigcia ).

- sprawdzenie gatunkow stali 1 ich $rednic,

- sprawdzenie grubosci otuliny,

6.2. Roboty betoniarskie.

Pobieranie probek betonu w wytworni ( przez producenta masy ) oraz pobieranie probek na budowie ( z
kazdej dostawy ).

Probki na budowie przechowywac nalezy w warunkach, w jakich wigze i twardnieje beton. Przy spadku
temp. ponizej 10° C, nalezy pobierac¢ dwie serie kontrolnych probek betonowych z ktorych jedna
przechowywana jest na budowie, a druga w laboratorium.

Prébki podda¢ badaniom na Sciskanie w laboratorium, ktére posiada uprawnienia do okreslania
wytrzymatosci betonu na $ciskanie.

Poréwnanie wytrzymatosci projektowanej betonu z wytrzymato$cia rzeczywista.

W przypadkach watpliwych, mozna beton poddac probie wytrzymalo$ci przy pomocy mlotka schmidta.
6.3. Kontrola gabarytow konstrukcji betonowe;j.

Zaklada sig, ze wszystkie wymiary konstrukeji musza by¢ zachowane z tolerancji +/- 0.5 cm.

7. Obmiar robdt.

7.1. Roboty zbrojarskie - waga konstrukcji wbudowanej ( kg, tony )

7.2. Roboty betoniarskie - m3 objetosci konstrukeji lub m2 rzutu pionowego konstrukceji.

8. Odbidr robot.

8.1. Roboty zanikajace.

Wszystkie roboty zanikajace musza by¢ poddane odbiorowi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego
(odbiory czastkowe, ktore dopuszczaja do dalszych prac budowlanych ).

8.2. Odbior koncowy robét.

Roboty budowlane z konstrukcji z betonu zbrojonego uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg
projektowa i wymaganiami, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly
wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci.

9.1. Cena jednostki obmiarowe;j.

Cena 1 m2 lub 1 m3 konstrukcji z betonu zbrojonego obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- szalowanie 1 stemplowanie konstruke;ji,

- rusztowanie pomocnicze,

- kontrola geodezyjna pionowania i poziomowania,

- roboty zbrojarskie,

- roboty betoniarskie,

- transport na terenie budowy,

- pielggnacja betonu,

- kontrola geodezyjna gotowych konstrukc;ji,




- rozszalowanie,

- demontaz rusztowan pomocniczych, stempli i konstrukcji pomocniczych,

- poddanie badaniu na wytrzymato$¢ na $ciskanie probek betonu,

- uporzadkowanie terenu budowy.

10. Przepisy zwiazane 1 literatura,

- wzory i tablice do projektowania konstrukcji zelbetowych Arkady 1982,

- przyktady obliczen konstrukcji zelbetowych i z betonu sprezonego WSiP 1990,

- poradnik inzyniera i technika budowlanego Arkady tom I, II 1992.

instrukcja projektowania i montazu stropéw stalowych WPS,

5.4 Roboty murowe.

5.4.1 Przedmiot .

Przedmiotem specyfikacji sa wymagania rob6t murowych.

5.4.2 Zakres robdt.

Wznoszenie Scian.

Wymurowanie $cian dzialowych.

Sciany dzialowe murowane przewiduje sie jedynie na polaczeniach sztywnych - na stropach
ceramicznych i betonowych, na powierzchniach niepodpiwniczonych.

Osadzenie nadprozy zelbetowych w otworach okien i drzwi.

Wykonanie podlewek betonowych, warstw samopoziomujacych.

Wykonanie warstw uszczelniajacych w pomieszczeniach sanitarnych.

Polozenie glazury i terrakoty w wyznaczonych miejscach.

5.4.3 Materialy. ;

Cegla pelna kl 15, na zaprawie Rz = 5, stal ST3 SX, siatka gigto - ciagniona, prety
ocynkowane do kotwienia, masa samopoziomujaca, wylewki betonowe, materialy pomocnicze.
Tynki renowacyjne, gotowe mieszanki gipswe, impregnaty, preparaty uszczelniajace.

5.4.4 Sprzet.

Skrzynia do zapraw, kielnia, czerpak blaszany, poziomica, faty kierujace i murarskie,
warstwomierz, wilgotnosciomierz.

5.4.5 Transport.

Samochdd cigzarowy, roztadunek reczny i mechaniczny, taczki, weiagarki mechaniczne.
5.4.6 Wykonanie robot.

Wznoszenie §cian, montaz prefabrykatow.

Wykonanie podlozy, podlewek betonowych, warstw samopoziomujacych. Miejsce
wbudowania przygotowaé - odkurzy¢, zaimpregnowac. Usuna¢ niepotrzebne fragmenty podioza.
Wylewki ciensze niz 3.5 cm zbroi¢ siatka.

Wykonanie warstw uszczelniajacych w pomieszczeniach sanitarnych. Podtoze pod terrakotg 1
glazurg zaimpregnowac gotowym preparatem np. .Ceresit.

Polozenie glazury i terrakoty w wyznaczonych miejscach. Glazurg uklada¢ zgodnie z opisem
na rysunkach.

5.4.7 Kontrola jakosci.

Sprawdzenie jakosci cegiel nalezy przeprowadzaé posrednio na podstawie zapisow w
dzienniku budowy i innych dokumentdéw stwierdzajacych zgodnos¢ cech uzytych materiatow z
wymaganiami dokumentacji technicznej oraz z odno$nymi normami. Sprawdzenie jakosci
materialow stosowanych do zapraw, betonu, oraz ustalenie wymagane recepty laboratoryjne.
Konsystencj¢ zaprawy sprawdza¢ metodami opisanymi w normach. Np. metoda stozka
pomiarowego.Sprawdzenie efektu ostatecznego kontrola najwigkszych odchytkéw wymiarow
murow.

Maksymalna odchytka pionowa moze wynosi¢ do 20 mm na wysokosci kondygnacji a
poziome przesuniecie w osiach $cian nad i pod stropem réwniez 20mm. Maksymalne
odchylenie od linii prostej (wybrzuszenie) Smm i nie wigcej niz 20 mm na 10m. Bruzdy 1
wneki musza by¢ wykonywane zgodnie z norma PN-B-02002:1999, ktoéra okresla zakresy ich
wymiarow zaleznie od grubosci $cian.




Sprawdzenie wykonania nadprozy polega na zbadaniu czy uzyto profili opisanych w projekcie,
czy zachowano wymagane dtugo$ci podparcia, czy dwuteowniki skrecono 1 oparto w sposob
stabilny.

5.4.8 Jednostka obmiaru

(m3) muru - nowego i uzupelianego, (m2) .$cianek dziatlowych, ilos¢ wypehien akustycznych
i cieplnych, iloé¢ prefabrykatow, ilosé profili stalowych

5.4.9 Odbior

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie odbiordéw czesciowych, ogladu, wpiséw do
dziennika budowy i sprawdzeniu z dokumentacja projektowa

5.4.10 Podstawa ptatnosci

Zgodnie z obmiarem (m2 i m3), po odbiorach poszczegélnych robot.

5.4.11 Przepisy zwigzane

PN-65/B- 14503 Zaprawy budowlane cementowo-wapienne

PN-68/B- 10020 Roboty murowe z cegly. Wymagania i badania przy odbiorze

PN-69/B- 30302 Wapno suchogaszone do celow budowlanych

PN- 74/B-3000 Cement Portlandzki

Zagadnienia dotyczace prac murarskich znajduja sig takze w zataczniku nr 1 niniejszej
specyfikacji . roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowg, roboty

ziemne 1 murarskie.

Roboty ciesielskie, roboty w zakresie pokry¢ i konstrukeji dachowych.

1. Wstep.

1.1. Zakres robot. Wszystkie roboty ciesielskie, dekarskie i blacharskie w grupie robdt stanu surowego
przy przebudowie i rozbudowie budynku.

2. Materialy.

2.1. Wymagania ogodlne.

Wszystkie materialy musza posiadac cechy, ktore pozwola je identyfikowac w zakresie ich miejsca
pochodzenia, znakow producenckich, certyfikatow jako.ci.

2.2. Drewno konstrukcyjne.

Do projektowanych robot zastosowaé drewno na konstrukcje dachu ( platwie, stupy, krokwie, jetki) wg
wymagan:

- drewno klasy C-27,

- drewno sosnowe o wlasciwosciach mechanicznych przyjetych, jako konstrukeyjne.

- drewno suszone mechanicznie o wilgotno.ci 15 %,

- drewno zabezpieczone powierzchniowo przed czynnikami zniszczenia biologicznego 1 ogniowego
srodkami chemicznymi.

Zabezpieczenie powierzchniowe drewna powinno by¢ fabryczne.

Nie przewiduje si¢ zabezpieczenia drewna na terenie budowy.

Zaleca sie dostawaé drewna, ktore zostalo zabezpieczone metoda cisnieniowo - prozniowa.
2.3. Drewno na szalunki.

Szalunki ciesielskie przygotowane na terenie budowy, na wymiar, na bazie materiatow drewnianych i
drewna.

2.3.1. Sklejka wodoodporna, szalunkowa wg BN-66/7113-10

o grubosci 5.0 mm

2.3.2. Tarcica iglasta - deski o grubo.ci 25 mm klasy III,

2.3.3. Krawedziaki iglaste na stemple budowlane - 100/100 mm klasy 1I,

2.3.4.Tarcica iglasta - faty 45x50 mm - klasy II,

2.4. Drewno - pota¢ dachu.

Drewno iglaste, suszone mechanicznie do wilgotnosci 15 %, impregnowane powierzchniowo,
fabrycznie srodkami ogniochronnymi i przeciw korozji biologiczne;.

2.5. Laczniki.

Potaczenia ciesielskie oraz na taczniki stalowe.




2.5.1. Laczniki do drewna.

- gwozdzie stalowe, ocynkowane, o przekroju okraglym wg BN-87/5028-12 lub kwadratowym, .

srednica gwozdzia powinna wynosié 1/6 do 1/11 grubosci najcienszego z taczonych elementow
drewnianych,

- Sruby stalowe, ocynkowane, o $rednicy minimalnej 12 mm,

- profilowane elementy stalowe w formie katownikow, blach, zawiesi.
Elementy fabryczne, zabezpieczone przed korozja stali.

Minimalna grubo$s$ blach w taczach - 2 mm.

2.6. Materialy na pokrycie dachu.

2.6.1. blachodachowka.

2.6.2. Folia paroprzepuszczalna.

Membranowa folia wysokoparoprzepuszczalna o wlaciwosciach technicznych:
- paroprzepuszczalno$¢ okoto 2500 g/m2/24 h

- odporno$¢ UV - min. 3 miesiace

- wytrzymato$¢ na zerwanie:

- wzdluzna - min. 190 N/5 cm

- poprzeczna - min. 130 N/5 cm

- wodoszczelnos¢ - min. 1500 mm H20

- odpornos$¢ na zerwanie na gwozdziu > 85 N

- odpornos¢ temperaturowa - 40 do + 90 ° C

2.6.3. Obrobki blacharskie, opierzenia i rynny oraz spusty.

2.6.3.1. Obrébki blacharskie, opierzenia.

Wykonywane na zamowienie w warsztacie blacharskim z blach ptaskich ocynkowanych,
2.6.3.2.Rynny i spusty.

Rynny polokl qg}e 1 spusty okragle z blachy ocynkowane;j.

Haki do rynien i uchwyty do spustow blaszanych - systemowe do rynien i spustow metalowych.

Rynny spustowe 100 mm, rury 120 mm.

2.6.4. Inne materialy:

Ta.ma do klejenia folii jednostronna i dwustronna szer. 50 mm,,

3. Sprzet.

3.1. Sprzet do wykonywania robét ciesielskich:

- rusztowania ramowe lub warszawskie wraz z pomostami,

- stemple stalowe teleskopowe,

- wyciagarki mechaniczne o udzwigu do 500 kg,

- reczne pity spalinowe,

- pily tarczowe stolikowe,

- drabiny rozsuwane o wysokosci do 6.0 m,

3.2. sprzet do wykonywania robot dekarskich 1 blacharskich:

- rusztowania ramowe lub warszawskie wraz z pomostami,

- drabiny rozsuwane o wysokosci do 6.0 m,

- krawedziarka stolikowa o szerokosci czynnej blatu roboczego 200 cm,
- nozyce gilotynowe mechaniczne do cigcia blachy,

- rura spustowa do transportu poziomego materialow drobnych

z demontazu w dot,

- drabina mechaniczna, rozsuwana do transportu pionowego materialow w gore,
4. Transport na teren budowy.

Wszystkie rodzaje transportu cigzarowego dostosowane do przewozu towaréw masowych. Zaklada sig

dostaweg materialow na teren budowy na paletach, a ich roztadunek za pomoca urzadzen
roztadunkowych HDS na samochodach.

5. Wykonanie robot.

5.1. Roboty ciesielskie.

5.1.1.Wykonywanie deskowan na terenie budowy.




W zakres czynno$ci wchodza:

- przygotowanie deskowan jednorazowych ( cigcie tarcicy i sklejki, sktadanie, zbijanie w blaty,
odlozenie),

- przygotowanie deskowan inwentaryzowanych ( czyszczenie z pozostalosci betonu, sprawdzenie stanu
polaczen i sztywnosci, naprawa deskowan, smarowanie, odtozenie)

- dostarczenie deskowan na miejsce montazu ( zaklada sig transport reczny ),

- montaz drabin, rusztowan, przygotowanie stempli,

- montaz deskowan ( taczenie deskowan ze soba, skrecanie, stemplowanie ),

- kontrola ustawienia deskowan,

- smarowanie deskowan srodkami zmniejszajacymi przyczepno$S¢ betonu do powierzchni deskowan.
- demontaz deskowan,

- transport deskowan na miejsce ich skladowania,

- czyszczenie deskowan inwentaryzowanych,

- rozbicie 1 demontaz deskowan jednorazowych,

5.1.2. Demontaz istniejgcych konstrukcji z drewna.

Demontaz konstrukcji metoda od wierzchu.

Przecinanie, wyciaganie facznikow,

Transport materialéw z demontazu na miejsce wyznaczone przez kierownika budowy.

Ulozenie materialdow rozbiorkowych, przygotowanie materialdéw do transportu poza teren budowy.
5.1.3. Roboty przy montazu nowych konstrukc;ji.

- docigcie i oznaczenie poszczegolnych elementow wigzby,

- probne scalenie elementow i ich roztozenie,

- transport elementow konstrukcyjnych na miejsce wbudowania,

- przykrecenie murtat do konstrukcji murowanej budynku,

- ustawienie wywigzki,

- wykonanie stgzen wiatrowych,

5.2. Roboty dekarskie i blacharskie.

- zalozenie folii paroprzepuszczalnej,

- montaz obrobek blacharskich, koszowych, pasow nadrynnowych i opierzen przykominowych, montaz
hakéw rynnowych,

- zalozenie taSm uszczelniajacych przy kominach,

- montaz pokrycia,

- utozenie tasm uszczelniajacych na gradach i kalenicach,

- montaz uchwytéw odgromowych,

- montaz listew ostonowych przy kominach,

- zaloZenie rynien 1 spustow, spadek rynien 0.5 % w kierunku spustow.

6. Kontrola jakosci wykonanych robot.

6.1. Roboty ciesielskie

- pomiar odchylek w pionie i poziomie ( max odchytka +/- 0.5 cm )

- sprawdzenie polaczen ciesielskich i lacznikowych,

- sprawdzenie przylegania elementéw drewnianych na faczeniach,

6.2. roboty dekarskie i blacharskie.

- sprawdzenie poziomu kalenicy i innych elementéw poziomych dachu, np. wiatrownic szczytowych,
okapow potaci, parapetow - pomiar listwa dtugosci 4 m. odchytek w taceniu ( max odchytka 0.5 cm ),
- sprawdzenie przylegania obrobek 1 opierzen,

- proba wodna szczelnosci pokrycia dachu ( polewanie z weza gumowego potaci dachowych )

- proba wodna rynien i spustow.

7. Obmiar robot. Jednostki obmiaru:

- wymiana konstrukcji dachu - mb elementéw drewnianych,

- facenie, foliowanie, pokrycie - m? rozwinigcia potaci dachu,

- opierzenia i obrobki blacharskie - m? rozwinigcia blachy,

- rynny 1 spusty - mb elementow,

- inne elementy w potaci dachu - sztuki.




8. Odbiodr robaot.

8.1. roboty zanikajace.

Wszystkie roboty budowlane zanikajace musza by¢ poddane odbiorowi przez Inspektora nadzoru
Inwestorskiego ( odbiory czastkowe, ktore dopuszczaja do dalszych prac budowlanych ).

8.2. Odbidr koncowy robot.

Roboty budowlane ciesielskie, dekarskie i blacharskie uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa i wymaganiami, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6
daly wyniki pozytywne.

9. Podstawa platnosci.

9.1. cena jednostki obmiarowe;j.

Cena calego zakresu robot opisanych w przedmiarze, obejmuje:

- roboty przygotowawcze,

- stemplowanie konstrukcji,

- przygotowanie deskowan, czyszczenie, zbijanie, montaz, demontaz, I
- rusztowania pomocnicze i pomocnicze konstrukcje wsporcze na czas montazu elementow lub
wymiany elementoéw starych na nowe,

- kontrola pionowania i poziomowania,

- roboty podstawowe objgte przedmiarem robot,

- montaz i demontaz rury zsypowej,

- transport na terenie budowy,

- uporzadkowanie terenu budowy,

- proby wodne szczelnosci polaci, spadku rynien i spustow.

10. Przepisy zwiazane i literatura.

- Ciesielstwo - technologia W. Lenkiewicz WSiP 1986,

Budownictwo drewniane Z. Mielczarek Arkady 1996,

Roboty tynkarskie i malarskie.

5.5.1 Przedmiot

Przedmiotem S.T. sa wymagania w zakresie wykonania i odbioru robot tynkarskich oraz
malarskich wewnegtrznych i elewacyjnych.

5.5.2 Zakres

Przygotowanie podioza na $cianach wewnetrznych

Wykonanie tynku wewngtrznego kategorii I1I, cementowo-wapiennego.

Malowanie wngtrz zgodnie z opracowanym projektem.

5.5.3 Materialy

Zaprawy zwykle do wykonywania tynkow przygotowywane na placu budowy, suche
mieszanki tynkarskie przygotowywane fabrycznie, mineralne tynki wewngtrzne, farby
wewnetrzne dajace powloke otwarta na dyfuzjg pary wodne;j.

Wymagania stawiane materialom.

Spoiwa:

Cementy portlandzkie zgodne z normg PN-B-19701:1997, nie moga zawiera¢ stwardniatych
grudek.

Wapno zgodne z PN-B-30020:1999. Bez domieszek i catkowicie wygaszone.

Gips budowlany zgodny z PN-B-30031:1997. Suchy, niezwietrzaty, bez zanieczyszczen.
Kruszywa:

Piasek zgodny z PN-79/B-06711. Czysty, wolny od domieszek organicznych.

Woda zarobowa:

Woda pitna (z wyjatkiem mineralnej). Badania wody wedlug normy PN-75/C-04630.
Niedozwolone jest stosowanie wody o:

zasoleniu > 500mg/1

zawarto$ci cukru > 500mg/1

zawarto$ci siarkowodoru > 20mg/1




5.5.4 Sprzet

Pomosty robocze, rusztowania, stoliki tynkarskie, laty, taczki, mieszadta do tynkow 1 farb,
Pojemniki i wiadra, betoniarka elektryczna, pedzle, walki, sprezka, pistolet do natryskow.
5.5.5 Transport

Dostawa - samochodem ciezarowym, na placu budowy i we wnetrzach reczny.

5.5.6 Wykonanie robot

Przygotowanie podioza po robotach murarskich, konstrukcyjnych i remontowych oraz
robotach instalacyjnych, elektrycznych i teletechnicznych.

Wykonanie tynkow zwyktych wewnetrznych kategorii III warstwowych wraz z naroznikami
wzmacniajacymi $ciany, malowanie wewnetrzne $cian farba renowacyjna wewnegtrzna - wg
uzgodnionej kolorystyki.

5.5.7 Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacja techniczna nalezy przeprowadzac przez porownanie
wykonanych tynkéw z dokumentacja opisowa i rysunkowa wedhug protokotéw badan
kontrolnych i atestow jakos$ci materialéw, protokotdw odbioréw czesciowych podloza i
podkladu oraz stwierdzenie wzajemnej zgodno$ci za pomocg ogledzin zewngtrznych i
pomiaréw.

Badanie przyczepnos$ci tynku do podoza poprzez opukiwanie tynku lekkim miotkiem,
Badania grubosci tynku poprzez wyciecie pigciu otworéw o $rednicy okoto 30 mm w ten
sposob, aby podtoze bylo odstonigte lecz nie naruszone.

Sprawdzenie sposobu wykonania obrzutki

Sprawdzenie wykonania narzutu z tynku renowacyjnego-wewnetrznego

Sprawdzenie kolorystyki i jakosci robot malarskich ze szczegdlnym uwzglednieniem
kontroli przebarwien mogacych wynikac ze zmian podloza i przerw technologicznych.
Dopuszczalne odchytki dla :

tynku surowego o gr 12 mm -6,+4mm

tynku surowego o gr 10 mm -6,+4mm (wyréwnany kielnia)

tynku pocienionego o gr 5 mm -6,+4mm

tynku zacieranego z zaprawy gipsowej o gr 10 mm -4,+3mm

5.5.8 Jednostka obmiaru (m2) tynkéw wewnetrznych oraz malowanych powierzchni wewnatrz i na
elewacji

5.5.9 Odbior

Roboty tynkarskie wewngtrzne i roboty malarskie odbiera Inspektor Nadzoru wraz z
Nadzorem Autorskim

5.5.10 Podstawa platnosci

Za (m2) zgodnie z obmiarem i podzialem na typy prac oraz zapisami w dzienniku budowy
5.5.11 Przepisy zwigzane

PN-65 /B-14503 - Roboty tynkowe. Zaprawy budowlane

PN-70 /B-10100 - Roboty tynkowe tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze
PN-65 /B-10101 - Tynki szlachetne. Wymagania i badania przy odbiorze

PN- 76/ 6734-02- Plastyczna zaprawa tynkarska do wykonania wypraw wewngtrznych
Instrukcje i certyfikaty producenta

5.6 Roboty okladzinowe.

5.6.1 Przedmiot

Przedmiotem S.T. Sa wymagania w zakresie wykonania i odbioru robot oktadzinowych.
Warunki przystapienia do robot.

Roboty okladzinowe mozna wykonywac¢ po:

- zakonczeniu robot tynkarskich

- osadzeniu o$cieznic drzwiowych, ale przed zalozeniem opasek futrynowych

- catkowitym zakonczeniu robot instalacyjnych, ale przed zamontowaniem urzadzen
sanitarnych i armatury oswietleniowe;j

- w temp. Otoczenia ( wewngtrznej ) min. + 5 st. C.




5.6.2 Zakres

Wykonanie oktadzin ceramicznych $ciennych i podlogowych w miejscach wskazanych w
projekcie.

Wykonanie okfadzin $cian dzialowych w pomieszczeniach sanitarnych.

5.6.3 Materialy

Materialy do wykonywania oktadzin ceramicznych powinny odpowiada¢ nastgpujacym
wymaganiom:

- zaprawy cementowe i cementowo-wapienne zgodne z PN-B-10107:1998 lub 1998 Iub
aprobatami technicznymi.

- zaprawy klejace zgodne z PN-B-10107:1998 1998 lub aprobatami technicznymi.

- masy klejace w postaci past i zapraw do spoinowania zgodne z odpowiednimi aprobatami
technicznymi.

- ptyty G-K grubo.ci 12 mm zgodnie z aprobatami technicznymi.

5.6.4 Sprzet

Pomosty robocze, rusztowania, stoliki tynkarskie, laty, taczki, mieszadla do tynkow ,
Pojemniki i wiadra, betoniarka elektryczna, pedzle.

5.6.5 Transport

Dostawa - samochodem cigzarowym, na placu budowy i we wngtrzach rgezny.

5.6.6 Wykonanie robot

Podloza pod okladziny.

Podloza moga stanowi¢ nieotynkowane, lub otynkowane mury z elementow
drobnowymiarowych.

Podloze powinno byc:

- rowne

- niepylace

- pozbawione powlok malarskich

- bez zatluszczan i $ladow bitumitow

- przy mocowaniu na zaprawg spoiny w murach powinny mie¢ gleboko$é 10-15mm, Sciana
betonowa powinna by¢ nakluta na okoto 50% powierzchni.

- w miejscach tego wymagajacych naprawione zaprawe marki min. M4 lub masg naprawcza
- podtoze pod plyty G-K . stelaz w pionie 0 odpowiednim zaggszczeniu fat. Stelaz mocowan
do podtoza na kotki rozporowe 80 x 8 mm.

Wykonanie oktadzin przy uzyciu zaprawy cementowej lub cementowo-wapiennej.

Na écianach murowych wykonaé dwuwarstwowy podklad z obrzutki (M4-MT7).

Ceramike posegregowan wedlug wymiaréw (kalibracja), gatunkow, a przed ulozeniem
namoczy¢ przez 3 godz.

Po stwardnieniu podktadu mocowa¢ ceramike naktadajac na cala strong montazowg zaprawe.
Osadzanie elementéw rozpoczynaé od dotu utrzymujac szeroko$¢ spoin opisang w projekcie
lub uzgodnioni¢ w nadzorze.

Wykonanie okladzin przy uzyciu zapraw i mas klejeych.

Podloze powinno byé réwne i mocne. Na $cianach murowych wykona¢ mocny podktad jak do
technologii mocowania na zaprawe zwykla.

5.6.7 Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja techniczna nalezy przeprowadzac przez pordéwnanie
wykonanych oktadzin z dokumentacja opisowa i rysunkowa wedlug protokotow badan
kontrolnych i atestow jako$ci materialéw, protokotow odbiorow czeSciowych podloza i
podktadu oraz stwierdzenie wzajemnej zgodnosci za pomoca ogledzin zewngtrznych i
pomiarow.

Zakres kontroli.

Badanie przyczepnosci okladzin do podloza poprzez opukiwanie tynku lekkim miotkiem,
Badania grubosci zaprawy lub kleju w trakcie kontroli miedzyoperacyjnej.

Sprawdzenie sposobu pokrycia plytek zaprawa lub klejem

Badanie wichrowato$ci oblozonej plaszczyzny.




Kontrola szerokoéci i powtarzalno$ci wymiarow spoin.
Kontrola ulozenia oktadzin w poziomie i pionie.
Kontrola zgodnosci kolorystyki z projektem.

5.6.8 Jednostka obmiaru

(m2) tynkéw wewnetrznych oraz malowanych powierzchni wewnatrz i na elewacji

5.6.9 Odbior

Roboty okladzinowe odbiera Inspektor Nadzoru wraz z Nadzorem Autorskim

5.6.10 Podstawa platnosci

Za (m2) zgodnie z obmiarem i podzialem na typy prac oraz zapisami w dzienniku budowy
5.6.11 Przepisy zwiazane

PN-65 /B-14503 - Roboty tynkowe. Zaprawy budowlane

PN-70 /B-10100 - Roboty tynkowe tynki zwykle. Wymagania i badania przy odbiorze

PN- 76/ 6734-02- Plastyczna zaprawa tynkarska do wykonania wypraw wewngtrznych
Instrukcje i certyfikaty producenta.

Wymagania producenta materialow oktadzinowych.

Aprobaty 1 badania.

Roboty budowlane instalacyjne.

5.7.1 Przedmiot

Przedmiotem S.T. sa wymagania w zakresie wykonania i odbioru robot instalacji sanitarnych.
5.7.2 Zakres prac:

wykonanie nowych instalacji:

wodnej

kanalizacyjnej

cieptej wody uzytkowej z systemu c.w.u. z podgrzewacza elektrycznego zbiornikowego.
wentylacji mechanicznej i grawitacyjnej wywiewnej budowa zbiorczych rurociagow
wywiewnych z blachy stalowej ocynkowanej lub rozwiazan systemowych.

Podlaczenia pomieszczen do kanatéw wentylacyjnych i wpigcie do kanalow do ciagow
kominowych pokazuje schemat podtaczen w czesci rysunkowej P.B.

Kanaly wykonywa¢ z nachyleniem wznoszacym do kominow ceramicznych min. 1.5 % .
Przekrdj czynny kanaléw wentylacji wywiewnej 200 cm?2/ na jedno pomieszczenie na staly
pobyt ludzi ( sypialnie ). Przekroj czynny kanatow z innych pomieszczen wg szczegolowych
wyliczen wymian powietrza i wydajnosci instalacji. W pom. higieniczno - sanitarnych, wc,
prysznica i szatni - wentylacja mechaniczna, o przekroju czynnym kanalow min. 150 cm2
(patrz P.B. czg$¢ rysunkowa).

Wykonanie podiaczen miejscowych do armatury oznaczonej na projekcie.

Uwagi.

Prowadzac roboty instalacyjne wymagajace miejscowego rozkucia $cian lub przekucia stropow
nie wolno naruszaé elementow konstrukcyjnych takich, jak: nadproza, wience,

stupy i podciagi.

Wykonawca musi uzyskaé zgode Inzyniera dotyczaca lokalizacji 1 wielko$ci proponowanych
rozkué..

Wszystkie instalacje nalezy wykonywac jako zakryte.

Obior instalacji moze nastapi¢ po wykonaniu wymaganych préb technicznych.

Prace instalacyjne nalezy zakonczy¢ przed przystapieniem do rob6t wykoficzeniowych.
5.7.3 Materialy

Kompletacja elementéw do montazu musi by¢ wykonana $cisle wedlug wskazowek Inzyniera
zawartych w Projekcie.

Rury i ksztaltki powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem zgodnosci kompletacji z
dokumentacja podczas ich odbioru na budowie.

Wymagania stawiane materialom.

Wszystkie materialy musza spelnia¢ wymagania zawarte w normach 1 certyfikatach.




Rury:

woda . stalowe ocynkowane ze szwem, wg PN - EN,

kanalizacja . PCV wg PN - EN,

grzejniki . elektryczne, plytowe.

Zestawienie grzejnikow znajduje sig na rysunkach instalacji.

5.7.4 Sprzet

Elektronarzedzia do wykuwania bruzd, narzegdzia do laczenia i obcinania odcinkow rur.

5.7.5 Transport

Dostawa - samochodem cigzarowym, na placu budowy i we wngtrzach reczny.

5.7.6 Wykonanie robot

Przygotowanie bruzd zgodnie z zasadami omdéwionymi w rozdziale dotyczacym robot
murowych.

Prowadzenie pionow i podlaczen wedtug projektu instalacyjnego 1 rozmieszczenia armatury w
projekcie modernizacji.

Zabudowa instalacji ptytami g-k lub prowadzenie w wykutych bruzdach 1 otynkowanie.
Wykonanie odpowietrzen zgodnie z dyspozycjami projektantow.

5.5.7 Kontrola jakosci robot

Sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacja techniczng nalezy przeprowadzac przez badanie:

- kompletacji dostaw

- zgodnosci materialdw z wymaganiami norm i aprobat

- kontroli szczelnosci przed zabudowaniem instalacji

5.7.8 Jednostka obmiaru

(mb) 1 ilos¢ punktow podlaczen

5.7.90dbidr

Roboty instalacyjne odbiera wyspecjalizowany Inspektor Nadzoru wraz z Nadzorem
Autorskim

5.7.10 Podstawa platnosci

Za (mb) i punkt podtaczen zgodnie z obmiarem i podziatem na typy prac oraz zapisami w
dzienniku budowy

5.7.11 Przepisy zwiazane

PN-EN 12056-1:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku. Czg$¢1: Postanowienia
ogdlne 1 wymagania

PN-EN 12056-2:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku. Czgs$¢ 2: Kanalizacja
sanitarna. Projektowanie uktadu i obliczenia

PN-EN 12056-3:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku. Czgs¢ 3: Przewody
deszczowe. Projektowanie uktadu i obliczenia

PN-EN 12056-4:2002 Systemy kanalizacji grawitacyjnej wewnatrz budynku.Czgs¢ 5: Montaz 1 badania,
instrukcje dziatania, uzytkowania i eksploatacji

PN 83/B . 03430 - wentylacja w budynkach,

PN 89/B . 10425 - przewody dymowe, spalinowe,

5.10 Okuadziny z puyt G-K.

5.10.1 Przedmiot

Przedmiotem S.T. sa wymagania w zakresie wykonania i odbioru robdt montazowych
okladzin z ptyt G-K.

5.10.2 Zakres

Wykonanie montazu $cian, w miejscach okreslonych w projekcie.

Prace montazowe nalezy rozpocza¢ po wykonaniu robot stanu surowego.

5.10.3 Materialy

Kompletacja elementow do montazu musi by¢ wykonana $cisle wedtug wskazowek Inzyniera
zawartych w Projekcie.

Przewiduje si¢ wykorzystanie oktadzin z ptyt G-K na ruszcie metalowym, o szerokosci (
grubosci ) 75 mm. Zaggszcezenie rusztu . min. 2.50 mb profila/1.0 m2 gotowe;j Sciany.




Wymagania stawiane materialom.

Wszystkie materialy musza spelnia¢ wymagania zawarte w normach i certyfikatach.

5.10.4 Sprzet

Elektronarzedzia do wiercenia otworéw, narzedzia do thuczenia i obcinania odcinkow zawiesia,
noze do przycinania plyt.

5.10.5 Transport

Dostawa - samochodem cigzarowym, na placu budowy i we wngtrzach rgezny.

5.10.6 Wykonanie robot

Zgodnie z instrukcja wykonania i montazu $cian z elementow

prefabrykowanych i plyt ostonowych z gipsu.

5.10.7 Kontrola jako$ci robot

Sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacja techniczna nalezy przeprowadza¢ przez badanie:
- kompletacji dostaw,

- zgodnoéci materialow z wymaganiami norm i aprobat

- kontroli grubosci i wymiaréw zewnetrznych

- kontroli przylegania ptyt do konstrukcji

- kontroli réwnomierno$ci docigcia nietypowych piyt

- kontroli rozmieszczenia ptyt kolorowych

- kontroli usytuowania nietypowo (w potowie modutu) konstrukeji nosne;

- kontroli przylegania konstrukcji do $cian no$nych

- kontroli, czy przy montazu nie pozostawiono na piytach widocznych zabrudzen

- kontroli iloéci elementéw wieszakowych z wymaganiami dostawcy

- kontroli pionu wykonczonej ptaszczyzny

5.10.8 Jednostka obmiaru

(m2) wykonanego montazu

5.10.9 Odbior

Roboty montazowe odbiera wyspecjalizowany Inspektor Nadzoru wraz z Nadzorem
Autorskim

5.10.10 Podstawa platnosci

Za (m2) zgodnie z obmiarem i podzialem na typy prac oraz zapisami w dzienniku budowy
5.10.11 Przepisy zwiazane

Montaz $cian nalezy prowadzi¢ zgodnie z norma NFP 68-203 1 & 2DTU 58-1 (07.1993, roz. 6-10,
str.171 18)

Aprobata Techniczna ITB, nr AT-15-4290/2000

Zakuad Akustyki ITB, NA- 990/A99

Atest Higieniczny PZH : HK/B/1505/01/99

6.0 Kontrola, badania i odbiér wyrobow, oraz rob6t budowlanych.

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ).

Do obowiazkéw Wykonawcey nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania
Robét, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez
Inzyniera.

Program zapewnienia jakos$ci bedzie zawierac:

a) czes¢ ogbdlng opisujaca:

- organizacje wykonania rob6t , w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- BHP,

- wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych
elementow Robot,

- system (sposob i procedurg) proponowane;j kontroli i sterowania jakoscia wykonywanych




Robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub
laboratorium, ktoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz forme gromadzenia wynikoéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmow sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposoéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi);
b) czesc szczegduowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i iloscig srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania 1 zatadunku materiaiow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wiasciwos$ci w czasie transportu,
- sposoéb 1 procedure pomiaréw 1 badan (rodzaj i czgstotliwoscia, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materiadw, wytwarzania
mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementow Robot,

- sposob postepowania z materiatami i Robotami nieodpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot.

Celem kontroli Robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem 1 wykonaniem, aby
osiagnac zatozona jakos¢ Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelna kontrolg Robdt i jako$ci materialdéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i
wszystkie urzadzenia niezbgdne do pobierania probek, badan materialow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzac pomiary i badania materialow oraz Robét z czgstotliwosci
zapewniajaca stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwoscia okreslone w ST, normach 1
wytycznych. W przypadku gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane 1 odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajécych procedury badan.

Inzynier bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Inzynier bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagnigcia te bedg tak powazne, ze moga
wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do Robot badanych
materialow 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagnigcia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos¢ tych materialow.
Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi
Wykonaweca.

6.3. Pobieranie probek.

Probki bedzie pobierane losowo. Zaleca sig¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogt by¢ z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow,
ktore budz¢ watpliwoséci co do jakosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez
Wykonawce usunigte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonaweca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te

pokrywa Zamawiajacy.




Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawcg 1 zatwierdzone przez
Inzyniera. Probki dostarczone przez Wykonawceg do badan wykonywanych przez Inzyniera
beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera .

6.4. Badania 1 pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, mozna
stosowac¢ wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera .

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pi.mie ich wyniki do akceptacji Inzyniera .

6.5. Raporty z badan.

Wykonawca bedzie przekazywa¢ Inzynierowi kopie raportdéw z wynikami badan jak
najszybciej, jednak nie pdzniej niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedlug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, zaaprobowanych przez niego.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera.

Do celow kontroli jakoSci i zatwierdzenia Inzynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow ich wytwarzania, 1 zapewniona mu bedzie

wszelka potrzebna do tego pomoc ze stronyWykonawcy i producenta materialow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robot prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow i Robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub
dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci
materialow i Robdt z Dokumentacja Projektowg i ST. W takim przypadku catkowite koszty
powtérnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostana przez
Wykonawcg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje.

Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentow technicznych,

deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

aprobata techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy,
jezeli nie sq objete certyfikacja okreslong w pkt 1. 1 ktore spetniaja wymogi Specyfikacji
Techniczne;j.

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do Robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniaja tych wymagan beda odrzucone.

7.0 Wymagania dotyczace przedmiaru i obmiaru robot.

7.1. Ogélne zasady obmiaru Robét.

Obmiar Robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i ST w jednostkach ustalonych w Kosztorysie

Obmiaru Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych Robdt i o terminie obmiaru co najmniej 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do Rejestru Obmiarow.




Przed przystapieniem do robot Wykonawca sprawdzi w naturze wymiary zawarte w projekcie.
Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie,
Projekcie lub w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku
ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostang poprawione wedlug instrukeji Inzyniera na
pismie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana do celu miesigcznej
platno$ci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym
przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2. Zasady okreslania ilosci Robot i materialow

Wykonawca dokona okre$lenia ilosci robdt (obmiary) i materialow na zasadach
obowiazujacych przy sporzadzaniu kosztoryséw nakltadczych z uwzglednieniem réznic
wynikajacych z wymiarowania Projektu w stanach surowych.

7.3. Urzadzenia i sprze¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy stosowane w czasie obmiaru Robot bedzie
zaakceptowane przez Inzyniera. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostana dostarczone przez
Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to Wykonawca
bedzie posiada¢ wazne Swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie
przez caty okres trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedzie przeprowadzone przed czg$ciowym lub ostatecznym odbiorem Robdt, a takze w
przypadku wystepowania diuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonywane w sposob
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci bedzie uzupeinione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ doliczone w formie oddzielnego zalacznika do Rejestru Obmiarow, ktorego wzor zostanie
uzgodniony z inzynierem.

8.0 Opis sposobu odbioru robét budowlanych.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

¢) odbiorowi wstgpnemu

d) odbiorowi koncowemu.

8.1. Odbidr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbior Robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosSci
wykonywanych Robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie umozliwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu Robat.
Odbioru Robot dokonuje Inzynier.

Gotowo$¢ danej cze$ci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie,
jednak nie pdzniej niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy 1
powiadomienia o tym fakcie Inzyniera .

Jakos¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy.

Odbidr czgSciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci Robot. Odbioru
czesciowego Robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robét. Odbioru
robot dokonuje Inzynier.




8.3. Odbidr wstepny Robot.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Rob6t w odniesieniu do
ich ilosci, jako$ci 1 wartosci.

Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz
zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacja Projektowa i ST .

W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna sig z realizacjq ustalen przyjetych w
trakcie odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
Robot uzupetniajacych i Robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robot poprawkowych lub Robot
uzupelniajacych w warstwie $cieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych Robét w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej z Dokumentacja Projektowa i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu oraz
bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartosc
wykonywanych Robét w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Umownych.
8.3.1. Dokumenty do odbioru wstgpnego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru
ostatecznego Robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowa¢ nastepujace dokumenty:
1. Dokumentacje Projektowa podstawowe z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jezli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji Umowy.

2. Specytikacje Techniczne (podstawowe z Umowy i ew. uzupelniajace lub zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dokumenty zainstalowanego wyposazenia.

5. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaroéw (oryginaly).

6. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i

ew. PZI.

7. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew PZJ.
8. Opinie technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan 1 pomiarow
zalaczonych do dokumentdéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ .

9. Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru

i przekazania tych robot wlascicielom urzadzen.

10. Geodezyjna inwentaryzacjg¢ powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu.

11. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawcze;.
12. Instrukcje eksploatacyjne.

W przypadku gdy wedlug komisji Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego
nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje Roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione
wedlug wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania Robot poprawkowych i Robot uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior koncowy.

Odbiér koncowy polega na ocenie wykonanych Robdt zwiazanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie .Odbior wstgpny Robot.




9. Opis sposobu rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych.

9.1. Ustalenia Ogolne.

Podstawe platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawcg za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie
czynnosci, wymagania i badania sktadajace sig na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe beda obejmowac:

robocizng bezposrednia wraz z kosztami,

warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnymi
kosztami ubytkoéw 1 transportu na plac budowy,

wartosS¢ pracy sprzetu wraz z kosztami,

koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

podatki obliczane zgodnie z obowiazujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

10. Dokumenty odniesienia.

10.1 Dokumentacja projektowa.

Projekt budowlany i wykonawczy.

Kosztorysy inwestorskie wraz z przedmiarami robot dla zamoéwien publicznych.Kosztorysy slepe.
10.2 Dokumenty budowy.

10.2.1 Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i
Wykonawceg w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z
obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco 1 beda dotyczy¢ przebiegu Robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej 1 gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden
pod drugim, bez przerw.

Zataczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i InZyniera.

Do Dziennika Budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy, datg przekazania przez Zamawiajacego
Dokumentacji Projektowej, uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i
harmonogramow Robot, terminy rozpoczecia i zakonczenia poszezegdlnych elementow Robot,
przebieg Robdt, trudnosci 1 przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach, uwagi i polecenia Inzyniera, daty zarzadzania wstrzymania Robét, z podaniem
powodu, zgloszenia i daty odbioréw Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i
ostatecznych odbioréw Robdt, wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji
Projektowej, dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i
w trakcie wykonywania Robot, dane dotyczace jako$ci materialow, pobierania probek oraz
wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzal, wyniki prob
poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, inne istotne informacje
o przebiegu Robot.




Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do Dziennika Budowy beda
przedtozone Inzynierowi do ustosunkowania sig.

Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje InZyniera do ustosunkowania sig. Projektant
nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecet Wykonawcy Robot.
10.2.2 Rejestr Obmiarow.

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow Robot. Obmiary wykonanych Robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiarow.

10.2.3 Dokumenty laboratoryjne.
Dzienniki Laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materialow,
orzeczenia o jakosci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru Robot. Powinny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Inzyniera.

10.2.4 Pozostate dokumenty budowy.

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych wyzej nastgpujace dokumenty:
pozwolenie na realizacje zadania budowlanego, protokoly przekazania Terenu Budowy,
umowy cywilnoprawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilnoprawne,
protokoty odbioru Robot, protokoty narad i ustalen, korespondencje na budowie.

10.2.5 Inwentaryzacja powykonawcza .
Do opracowanie tej dokumentacji Kierownik Budowy jest zobowiazany odrgbnymi
przepisami. :
Inwentaryzacja powykonawcza geodezyjna.

10.2.6 Zdjecia inwentaryzacyjne.
Wykonawca zrobi zdjecia inwentaryzacyjne poszczegolnych faz wykonywanych robot ze
szczegolnym uwzglednieniem robot zakrytych. Zdjecia nalezy wykona¢ aparatem cyfrowym z
datownikiem, lub aparatem analogowym, z ktérego zdjecia zostana zdigitalizowane (min.300
dpi) w profesjonalnym zaktadzie. Dokument ten Wykonawca przekaze na no$niku
elektronicznym (CD-R/W).

10.2.7 Normy, aprobaty, ustalenia techniczne.
Normy zwiazane okreslono na biezaca w poszczegolnych dzialach niniejszej specyfikacji technicznej..
10.2.8 Przechowywanie dokumentéw budowy.
Dokumenty budowy bedzie przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.
10.2.9 Przekazanie Dokumentéw Budowy Zamawiajacemu.
Po zakonczeniu prac Dokumenty Budowy zostana przekazane przez Wykonawce
Zamawiajacemu zgodnie z wykazem sporzadzonym na podstawie stosownych przepisow.
11.0 Prace towarzyszace.

11.1 Inwentaryzacja powykonawcza.

11.2 Zdjecia inwentaryzacyjne.

11.3Prace zabezpieczajace.

Specyfikacje sporzadzil:
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